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Figura 1. Contexto general de la Investigación
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Figura 3. Evolución de vehículos autónomosFigura 2. Clasificación de objetos

Figura 4. Mapa en tiempo real y en alta definición
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Figura 5. Diagrama a bloques del proyecto
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Figura 6. Prueba de detección de objetos
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Figura 7. Detección de la posición de los objetos
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Figura 8. Esquemático del Proyecto
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Figura 9. Diagrama de flujo del algoritmo
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Figura 10. Detección de vehículos y peatones
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Figura 11. Integración del sistema
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Figura 13. Pruebas finales

RESULTADOS

Figura 14. Señales de control

Para detección



24 y 25 de Octubre de 2024.

Este proyecto constituye un avance significativo en el campo de la detección de objetos, con aplicaciones potenciales en sistemas 

automotrices en el futuro. Su implementación podría contribuir al desarrollo de sistemas cada vez más autosuficientes, así como a

la creación de sistemas de seguridad más confiables, mejorando así la experiencia de conducción.

En la actualidad, los vehículos eléctricos y autónomos representan la vanguardia de la evolución tecnológica, lo que exige el desarrollo

de sistemas capaces de competir en un mercado altamente dinámico. Los esfuerzos tanto académicos como industriales deben 

enfocarse en el diseño, desarrollo y construcción de este tipo de tecnología avanzada.

Adicionalmente, se podrían introducir mejoras que optimicen la funcionalidad de nuestro programa, permitiéndole realizar funciones

adicionales o emplear sistemas con especificaciones superiores, capaces de llevar a cabo la detección de objetos en tiempo real.
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